附件1

2025年应急管理急需技术装备需求汇总表
	序号
	需求名称
	需求描述

	监测预警

	1
	气体泄漏扩散实时定量监测设备
	面向工业园区危险气体泄漏监测或泄漏后应急处置场景，解决现有监测设备识别气体泄漏和扩散范围准确率低、远距离实时监测能力差、成像滞后且扩散跟踪不实时等问题，研制具有大范围、远距离、高精度危险气体泄漏监测设备，具备快速扫描、实时成像、泄漏中心定位、气体类别分析、浓度分布展示、扩散趋势研判等功能，提升气体泄漏扩散实时定量监测能力，辅助应急救援指挥决策。

	2
	矿山冒顶事故雷视一体化监测预警装备
	面向矿山冒顶事故救援场景，解决矿山结构微小位移变化不易监测的问题，研制高精度雷视一体化技术装备，具备亚毫米级实时非接触监测、风险自动预警功能，满足矿山井下使用要求，为应急救援指挥决策提供关键数据支撑，进一步提升安全救援、科学救援水平。

	3
	矿井皮带火灾早期预警与应急处置装备
	面向矿井皮带火灾早期监测预警与应急处置场景，解决传统监测手段对皮带火灾早期前兆响应滞后的问题，研制矿井皮带火灾早期预警与应急处置装备，具备皮带火灾早期关键指标气体实时精准监测、自动采集、智能预警和高效灭火功能，为矿山井下皮带火灾早期精准防治提供保障，有效提升矿山安全水平。

	4
	中小流域洪涝灾情感知无人机系统装备
	面向中小流域洪涝灾害场景，研制便携式、小型化、高集成度的全天时全天候洪水灾情感知无人机系统装备，具备灾区数据实时采集及处理、险情AI识别和预警功能，能够在恶劣天气和复杂环境下快速获取高精度三维数据并实现可视化，及时识别险情并预警，实现中小流域洪涝灾害监测预警全覆盖。

	5
	极端洪涝险情应急遥测预警装备
	面向极端洪涝灾害监测预警场景，解决常规监测预警设备在断路断网断电等情况下作用效能不强的问题，研制集成气象、水文等多要素的一体化综合感知预警装备，能够融合LoRa MESH、4G/5G、北斗短报文等多种通信手段，具备雨峰与洪峰滞时、洪水涨落趋势研判分析和预警功能，为群众安全转移避险提供足够预警时间，在断路断网断电等情况下连续工作不少于15天。

	6
	激流危险水域探测报警与助推装备
	面向洪涝灾害救援场景，解决因漩涡及河道激流引发的救援难度大、危险性大等问题，研制激流危险水域探测、报警与助推装备，能够辅助水域救援人员预先感知激流危险水域位置、水流湍急程度，具有稳定可靠助推功能，满足激流下安全使用要求，提高救援人员执行任务的安全性。

	7
	光谱雷达林火探测装备
	针对当前森林草原火灾监测手段存在的烟雾识别度低、误判率高、监测范围小、预警不及时、火点定位不准等问题，研制基于光谱雷达技术的林火探测装备，对火源探测灵敏度高、误报率低，对烟雾及初发火源具有较强的识别能力，能进行火点精准定位，可智能识别火情、预测火情发展趋势，并对潜在威胁进行预警，具备数据云端传输、远程智能化调度功能，可依托瞭望塔固定安装，也可另行选址或航空器搭载。

	8
	地震地质灾害现场次生灾害监测预警系统装备
	面向地震、地质灾害救援现场次生灾害监测预警场景，解决现有装备在极端天气或复杂地形下监测精度受限、通信信号不稳定、数据传输实时性差、维护成本高、续航时间短等问题，研制具备实时高精度监测风险体表面角度和位移变化的新型监测预警装备，具有非接触、大面积、一体化、全方位、全天候、高精度、自动化等风险体位移监测预警功能，能够提供定量位移数据及影像取证、异常自动分析，及时预测现场次生灾害风险并发出多种形式预警信号。

	9
	机载高精度地形数据快速获取装备
	面向地震、地质灾害救援场景地形数据快速获取需求，研制基于激光雷达的机载高精度地形数据快速获取装备，具备智能建模和灾情评估功能，具有长测程、高点频、多回波处理等能力，实现大范围扫描、高精度地形数据获取、灾情数据快速智能分析。

	10
	新能源汽车停车库火灾监测预警与防控装备
	面向新能源汽车停车库火灾事故场景，解决火灾发生快、救援人员和装备快速进入难、扑救难度大等问题，研制新能源汽车停车库火灾监测预警防控快速响应装备，具备快速抵达火灾现场、精准识别起火点位、及时监测火灾信息、实时传输视频图像、高效冷却抑制等功能，能够对起火点位周围车辆、充电桩、建筑设施等进行降温保护，具有耐火和牵引转移功能，能够将起火车辆或起火点临近车辆快速拖离。

	11
	抗洪防汛远程定向强声技术装备
	面向洪涝灾害预警场景，解决断路断网断电等情况下常规广播、扩声器等设备无法发挥作用的问题，研制具备远程高清定向扩声能力的强声预警装备，能够穿透暴雨洪涝等灾害场景的背景噪音，在受灾区域实现大范围、远距离高清喊话扩声和预警提示。

	指挥通信

	12
	复杂环境强适应性应急指挥通信搭载平台
	面向台风、暴雨洪涝、森林火灾等灾害救援场景，解决现有无人机、机器人等应急指挥通信搭载平台环境适应性不足、无法快速投入实战等问题，研制高环境适应性应急指挥通信搭载平台，能够在强风、暴雨、低温冷凝等恶劣气象条件或山地、废墟等特殊地形条件下，具备快速投送、稳定运行的能力，可模块化搭载多种主流通信载荷，包括但不限于卫星通信、蜂窝网络、短波通信等，支持在卫星、蜂窝、短波等多种通信模式之间根据实时网络质量自动切换，通信延迟不超过100毫秒，有力保障应急指挥通信需要。

	13
	复杂地形下宽带卫星便携装备
	面向高纬度地区、“夹皮沟”等复杂地形应急指挥通信场景，解决现有VSAT、高通量等便携卫星通信终端通信速率低、无法建链等问题，研制环境适应性高、能够快速构建稳定高速通信的宽带卫星便携装备，具备自动对星、多卫星资源接入、高压缩比数据传输等功能，操作简便、体积小、重量轻、续航时间长，利用转接设备能够快速适配中小型无人机和车辆搭载作业。

	14
	复杂空间宽窄带专网通信装备
	面向大型城市综合体、高层建筑、地铁车站等救援场景，解决因建筑结构复杂、空间分区过多、多层墙体与特殊材料对信号遮挡和屏蔽导致的无线信号传输距离短、时延高等问题，研制复杂空间宽窄带专网通信装备，具备体积小、重量轻、链路时延低、射频发射功率小、高兼容性和自组网等功能，支持多频段、多制式、多协议、国标接口及光纤接口，在穿透3层承重墙体（单层墙厚度240mm）后点对点通信能够传输1路以上高清视频。

	15
	370MHz应急指挥窄带无线通信网抗毁装备
	面向断路断网断电极端情况下应急指挥通信场景，解决370MHz核心网受损、集群基站回传链路中断等问题，研制370MHz应急指挥窄带无线通信网抗毁装备，能够不依赖于地面基础网络和供电设施，远程调整基站信道频点和发射功率，可在灾害高风险区域通过窄带自组网或其他通信方式稳定就近接入370MHz核心网，通过自动切换网络链路，实现集群基站稳定联网，支持PDT数字集群与PDT自组网双模式，符合《应急指挥窄带无线通信网总体技术规范》等相关要求，容灾能力强，韧性抗毁。 

	16
	地下密闭空间透地应急通信技术装备
	面向矿井、隧道、地铁、大型城市综合体等地下受限密闭空间救援场景，解决因爆炸、坍塌、水淹等事故导致原有通信系统失效、被困人员失联等问题，研制可穿透一定距离岩土的无线通信装备，能够适应地下空间灾害特点，穿透煤岩、混凝土等介质，通信距离≥50m，体积小、重量轻，终端重量≤10kg，待机时间≥72h。

	17
	强抗扰抗噪应急指挥通信装备
	面向高噪声环境救援场景，解决因气流、火焰、设备噪音、电磁等因素干扰语音通信的问题，研制强抗扰抗噪应急指挥通信装备，能够有效抑制环境噪声和电磁干扰，语音通信清晰，能够与现场370MHz通信装备无缝融合，可适配头盔、防护服等多种个体防护装备，续航能力≥10h。

	18
	户户通转移避险叫应器
	面向农村地区应急信息传递场景，解决断路断网断电等情况下传统通信方式失效、无法及时预警的问题，研制不依赖公网、稳定可靠、高效便捷的转移避险叫应装备，具备对讲交流或信息确认功能，实现预警叫应反馈闭环，能够及时准确地将灾害预警和应急救援信息传递到每家每户，支持信息发布-送达-响应记录查询、预置宣教音频与演练预案文本。

	19
	极端恶劣网络环境卫星通信终端
	面向中大雨及以上恶劣天气造成的极端网络环境下应急可视化指挥通信保障场景，解决现有卫星通信设备因雨衰影响导致网络带宽急速下降，无法保障现场视频稳定回传等问题，研制环境适应性强的图像实时回传卫星通信终端装备，可在恶劣天气情况下，保障至少1路高压缩清晰视频传输，视频延迟在3s以内。

	20
	火场救援单兵多功能一体化装备
	面向灭火救援场景，解决消防员在救援过程中佩戴器材多、负重大等问题，研制火场救援单兵多功能一体化装备，具备照明、呼救、方位指示、定位、电子围栏、倒伏告警、红外可见光双路成像等功能，有效提升现场救援效率和保障救援人员安全。

	侦测搜索

	21
	密闭空间三维态势感知系统装备
	面向楼宇、巷道等密闭空间灾害事故场景，解决救援处置过程中灾情信息数据纷繁复杂、探察标注内容不齐全、灾情场景复现不直观、辅助决策不智能等问题，研制高性能密闭空间三维态势感知系统装备，通过无人机、侦察机器人等载体自主快速构建灾害现场三维模型，并可视化展现人员、环境等信息，有效识别现场关键目标与安全风险隐患，提高应急救援辅助决策能力。

	22
	井下人员搜救增强装备
	面向矿井灾害事故被困人员搜救场景，解决现有雷达生命探测仪、敲击管道、呼喊等方式在实际救援应用难以奏效的问题，研制环境适应性强、高效、稳定的地下空间搜救定位装备，实现对井下呼救信号的有效传输与搜救定位，满足搜救信源发射频率不低于5min/次，信源覆盖范围不低于50m。

	23
	工业智能侦检机器人
	面向单一或多类易燃易爆有毒有害气体监测巡检及救援处置场景，解决生产运营和救援处置等复杂环境条件下智能自主侦检难题，研制高性能工业智能侦检机器人，具备防爆、现场空间形态获取、易燃易爆和有毒有害等环境参数实时监测、多模态视觉感知与推理、动态风险评估与及时预警等功能，提高危险源侦检和风险预警能力。

	24
	水域智能探测搜索无人船
	面向水域侦测搜索场景，解决搜救工作依靠人力摸排效率低、风险大等问题，研制水域智能探测搜索无人船，具备侦检、定位、路径规划、水下地形扫描、广播驱离、自动报警、潜水人员安全保护伴随等功能，具有全天候全天时工作能力。

	25
	多场景应急侦测搜索智能无人机装备
	面向矿井巷道、隧道、地铁、大型城市综合体等多种应急救援场景，解决人工侦测搜索困难大、危险性高等问题，研制应急侦测搜索智能无人机装备，具备灾害环境侦察与灾情评估、内部搜救、环境三维重建等功能，能够在复杂空间中高效、安全开展侦测搜索任务。

	26
	建筑火灾内部侦察搜索机器人
	面向建筑火灾救援场景，解决内攻侦察搜索危险性大、效率低等问题，研制高性能智能侦察搜索机器人，具备现场环境感知、快速精准定位、火场温度监测、特殊火灾现象预测、火场数据实时传输、多机器人协同联动等功能，同时具有耐高温、长续航、体型小、重量轻等特点，有较好的登高和通过能力。

	27
	狭小空间便携三维快速建模装备
	面向地震等灾害应急救援场景倒塌废墟内部的狭小空间快速三维建模需求，研制具备体积小、重量轻、易携带、可侵入式探测的三维建模装备，具备人体感知定位、多台组网探测、无卫星信号环境下持续定位等功能，能够穿透废墟、混凝土、砖材、土壤、岩石、木材等非金属、低含水量障碍物，实现对灾害现场的快速测绘与评估，为应急救援指挥决策提供准确三维数据支撑。

	28
	地震地质灾害场景三维快速高精度重建装备
	面向地震、地质灾害抢险救援场景，解决传统测绘手段响应慢、勘查探测耗时久、目标定位难、建模精度低等问题，研制灾害场景三维快速高精度重建装备，具备实时测距、实时建图、实时赋色、实时定位、实时数据传输等功能，能够快速重建事故现场三维模型，为应急救援指挥决策提供依据。

	29
	机载式智能侦测搜索装备
	面向地震、地质灾害等灾害事故造成大范围建筑物倒塌和道路损毁、大量人员被困及埋压等复杂搜救场景，研制机载式多源载荷灾情感知、研判与目标搜索定位装备，通过声、光、电等多种手段实现大范围生命搜索、受灾体形变监测、快速三维成像等功能，为抢险救援提供重点目标分布、损毁程度、属性分析等研判依据。

	30
	钻进式人体气味搜救装备
	面向滑坡、泥石流、坍塌等灾害掩埋人员、遇难者遗体搜索定位等救援场景，解决传统人体探测装置探测深度有限、定位准确度不高、复杂地质条件难以开展工作、掩埋体组分干扰结果等问题，研制钻进式人体气味搜救装备，具有较强抗金属和液体干扰能力，能够支持多点位不间断同步作业并自动生成三维空间人体气味浓度梯度图，实现被困人员或遇难者遗体快速定位与可视化呈现。

	31
	全地形无人侦测车
	面向地震、地质灾害、洪涝等灾害抢险救援场景，研制高性能全地形无人侦测车，具备水陆两栖快速行驶高通过性能，可搭载多种灾情获取装备，能够同时快速精准获取灾区灾情态势数据，具备精准定位、实时AI监控、强声应急广播、模块化集成等功能，有效应对复杂恶劣的救援环境，有力提升救援效率。

	监管执法

	32
	应急管理全领域全过程一体化便携执法装备
	面向应急管理监管执法场景，研制全过程一体化便携执法装备，能够与“互联网+执法”系统高度融合，具备在线文书制作、现场证据采集、隐患智能辨识、快速打印、数据屏显、装备追溯、卫星通讯、精准定位等功能，支持常见风险隐患大模型识别、全国装备扫码追溯及现场检查画面实时调度，降低现场执法检查难度，提高安全生产现场执法检查工作系统化、标准化、规范化水平，自动生成现场检查记录和相关询问笔录，实现应急执法全链条无缝衔接，有效提升现场执法质效。

	33
	非现场安全监管执法智能交互装备
	面向“线上+线下”相结合的非现场新型安全监管执法场景，研制具备双向可视、自动对焦、远程取证、线上问询、亮证执法等功能，与执法信息化系统互联互通、线上执法闭环的穿戴装备，支持建立“零接触、高效率、广覆盖”远程执法新模式。可帮助执法人员实现依指令精准检查、现场摄录、勘验固定证据、线上问询等一系列需求，可受应急管理部“互联网+执法”系统安全认证和统一纳管，能够与移动执法终端、非现场执法模块互联互通，支持4G/5G网络，具备音视频、图片高清摄录以及独立通讯、通话降噪、扬声器等功能，具备涉爆场所使用时相应的防爆等级和安全性能。

	34
	应急现场执法安全避险和智能防护穿戴设备
	面向现场执法人员进入复杂危险环境开展执法检查场景，研制适用于非煤矿山、危险化学品及粉尘涉爆等工贸领域的智能穿戴防护装备，传感组件可根据行业领域插拔和灵活组装，具备基本的精准定位、生命特征监测、危险有害因素侦测、一键呼救等功能，为执法人员安全检查保驾护航。

	35
	远程执法检查线索智能采集和提醒设备
	面向远程监管执法场景，解决现有执法线索不精准的问题，研制基于执法大模型、能够自动识别常见常发违法行为和事故隐患的前端智能设备，具备边缘计算能力，集成多类线索征集场景和远程更新算法，可自识别、自抓取、自预警，提升远程监管执法能力。

	36
	危险场所智能辅助执法机器人
	面向现场环境复杂、危险系数高、人工检查风险大的执法检查场景，研制能够在危险场所执行辅助执法任务的智能机器人，具备高精度导航、远程操控、气体温度视觉传感等功能，能够在复杂多变的环境中自动移动、实时监测环境参数和设备状态，帮助执法人员勘验执法现场，为执法人员提供准确现场信息，避免迎险检查。

	抢险救援

	37
	地下受限密闭空间搬运机器人
	面向矿井巷道、隧道等地下受限密闭空间事故救援过程人员转移、物资搬运场景，解决现有装备结构设计适应性差、重载搬运能力受限等问题，研制体积小、载重高、复杂地形通过性强的搬运机器人，具备防爆、路径自主规划、自动导航避障、长续航等功能，提升地下受限密闭空间作业和抢险救援效率。

	38
	地下受限密闭空间破拆抢险装备
	面向矿井巷道、隧道等地下受限密闭空间破拆作业场景，解决现有机械自由度不高、破拆掘进能力不足的问题，研制破拆能力强、机身小巧灵活、一机多能、防爆的破拆抢险装备，配置液压破碎锺、液压剪、抓斗、切割锯及挖斗等多种作业机具，能够在地下受限密闭空间内作业，快速清除障碍物和打通救援通道。

	39
	井下快速封闭装备
	面向矿井火区封闭作业场景，解决火区封闭过程中易发生爆炸，严重威胁救援人员安全等问题，研制新型井下快速封闭装备，具有抗爆、防爆、耐高温、防高压和防穿刺等性能，能够迅速建立紧密的封闭结构，有效隔绝火源、有毒有害气体和抵御爆炸冲击波，保障封闭作业顺利开展。

	40
	井下密闭墙高效小型破拆工具
	面向矿山井下密闭墙破拆启封作业场景，解决传统破拆工具效率低下、操作复杂、噪声与振动大等问题，研制高性能小型破拆工具，具备体积小、重量轻、振动小、噪声低、操作简便安全的特点，方便救援人员迅速上手、大幅提升作业效率，快速完成井下密闭墙的启封作业。

	41
	井下快速排水成套装备
	面向矿井巷道等地下受限密闭空间透水事故应急救援场景，解决传统高扬程大流量排水装备体积大、重量重，难以适应矿井巷道等狭窄空间使用需求的问题，研制可迅速排出矿井内积水的高扬程大流量装备，泵体短、重量轻，满足矿井巷道等地下受限密闭空间的使用需求，能够在深矿井等高压环境下稳定运行。 

	42
	煤矿透水快速封堵装备
	面向煤矿透水事故应急救援场景，解决现有封堵材料凝固时间长、凝固过程温度高、遇水分散、封堵效果不稳定等问题，研制新型煤矿透水快速封堵装备，具有更快的凝固速度、较低的凝固温度和更强的抗水性能，能够在短时间内构建出稳固的封堵结构，有效阻止水流漫延，显著提升封堵作业效率。

	43
	隧道（巷道）快速掘进救援装备
	面向隧道（巷道）坍塌小断面掘进救援场景，突破大口径水平钻机救援技术瓶颈，解决现有掘进救援装备作业空间大、钻深有限、运输要求高等问题，研制有效应对小断面快速水平掘进的救援装备，具有小型化、模块化、集成化等特点，便于运输与快速安装，掘进装置作用力强，能够对金属构件及大型孤石持续钻进，支护系统强度高且安装快速，能够长距离打通救援通道，有效提高小断面掘进救援效率。

	44
	油气管道智能化堵漏装备
	面向油气管道泄漏应急救援场景，解决泄漏点堵漏作业区域风险高、人工堵漏危险大等问题，研制油气管道智能化堵漏系列装备，具备现场环境数据实时监测、漏点智能定位、堵漏作业远程操作等功能，场景适应性强，能够有效开展管道内外堵漏作业。

	45
	油气井口失控高效重置装备
	面向油气生产井口装置失效或压力异常导致的井喷等应急救援场景，解决井喷后人员无法靠近、新井口装置无法快速移送及对中、密封性差等问题，研制油气井井口失控高效重置装备，具备远程操作控制、新井口及原井口位置监测反馈、井口自动调平、精确定位、法兰或套管快速对中、安装及有效密封等功能，提升抢险救援效率，保证工作人员安全。

	46
	立体空间高效灭火技术装备
	面向矿山、隧道、大型城市综合体、船舶集装箱等受限密闭空间应急救援场景，解决受限密闭空间无法进入、火源位置不明确、现有灭火装备耗水量大等问题，研制具备冷却、稀释、覆盖及抑制燃烧等多种灭火效果的新型高性能灭火装备，最大效能进行立体灭火，有效削弱分散热流、节约水源、阻止明火燃烧、沉淀烟雾、降低火场温度。

	47
	矿井火灾救援CO高效应急处置装备
	面向矿井火灾救援现场CO应急处置场景，解决高浓度CO严重威胁救援人员生命安全、极易造成群死群伤等问题，利用高活性、高耐受性CO消纳材料和高效CO消纳技术，研制固定式与便携式矿井火灾救援CO应急处置装备，提升矿井火灾CO气体快速处置能力。

	48
	多功能水域救援无人船平台
	面向水域应急救援场景，研制便携式、智能化、长续航、抗冲击的水域救援无人船平台，具备快速评估水面和水下环境、智能搜索被困人员、自动规划安全路线、搭载多种救生设备等功能，帮助被困人员迅速脱困并安全返回，提升水域整体救援效率和安全性。

	49
	多功能冲锋舟及简易浮桥
	面向防汛、水上交通事故、溺水事故等应急救援场景，解决救援响应慢、现有装备航行稳定性差、智能化水平不高等问题，研制新型多功能冲锋舟及简易浮桥，具备稳定的水上行驶性能和浮桥快速搭建功能，并可搭载多种水域救援设备，支撑救援行动迅速高效开展。

	50
	水路冰面搜救全向驱动小型智能无人气垫艇
	面向冬季水路冰面救援场景，解决搜救难度大、响应时间滞后、救援人员安全风险高等问题，研制水路冰面搜救全向驱动小型智能无人气垫艇，具备自主环境感知与自主导航等功能，实现对被困人员的快速搜索、精准抵达与高效施救。

	51
	高机动班（组）越野突击车
	面向森林草原灭火场景，解决林内道路不够宽，常规森林消防车辆不具备通行条件，徒步接近火场耗费时间长的问题，研制道路条件要求低、越野性能好、可集成多种灭火器材的高机动班（组）突击车，车辆能够装载多种灭火装备，单车可承载4人以上（不含驾驶员），双车可承载至少1个标准战斗班（组），轮距窄、轴距短，能在四级及以上防火道路上行驶，爬坡、越障能力强，具有一定的林下破障开道能力和拖拽救援功能。

	52
	精准遥操作挖掘机
	面向地震、地质灾害、洪涝等灾害救援场景，解决现有无人遥控挖掘机信号传输延迟大、遥控驾驶操作真实感不高、精准操作难、复杂地形适应性差等问题，研制依托VR与全地形智能感知技术的智能精准遥操作挖掘机，提升遥控操作体感，使操作手“身临其境”，实现精准操作。

	53
	轻量化小型化单兵森林灭火装备
	面向森林林下或山地灭火救援场景，解决现有单兵灭火装备占用空间大、质量重、人员携行速度慢、不灵活、非战斗体能消耗大等问题，研制质量更轻、体积更小、韧性和耐火性更强、强度更高的单兵森林灭火装备，减轻救援人员负担，提高灭火效能。

	54
	车载式水雾灭火装备
	面向森林草原灭火场景，解决传统消防水泵与消防车水源供应难、耗水量巨大和现有高压细水雾持续性差、携行不便、灭火效率低等问题，研制高机动、大功率车载水雾灭火装备，能够在三级及以上防火道路内正常行驶，具备一定的越野能力，能够同时喷射水蒸汽和水滴的混合物，可进行单车直接喷雾灭火，也可以通过管带分水后雾化喷射灭火。

	55
	火场智能排烟机器人
	面向建筑火灾应急救援场景，解决救援过程排烟、控烟难的问题，研制火场智能排烟机器人，具备水雾喷射、烟气阻隔、阵地设置、火场判别、烟气流动路径分析等功能，并具有较强的通信和越障能力，可实现自主或远程操控排烟、挡烟、消烟，为救援人员创造有利救援条件。

	56
	超高层建筑火灾扑救智能机器人
	面向超高层建筑火灾灭火、控火及排烟场景，研制超高层建筑火灾扑救智能机器人，能够快速抵达超高层火场进行火场环境快速感知，具备提拉水带、射水水流变换、射水多角度转换等功能，具有耐高温、破拆和长续航能力，满足精准打击火点、阻截或者负压排烟等救援需求。

	57
	危险化学品事故智能关阀断料机器人
	面向危险化学品泄漏事故应急救援场景，解决救援人员关阀难度大、危险性高、效率低等问题，研制防爆、防高温、防腐蚀的智能关阀断料机器人，具备智能监测、风险识别、远程操控、路径自动规划等功能，能够有效识别阀门类型、进行事故阀门定位和实施关阀断料操作，关阀机械臂能够灵活更换夹具以适应不同阀门，并具有较好的通过能力和续航能力。

	58
	高安全重载应急救援无人直升机
	面向森林草原防灭火场景，解决现有无人直升机载重能力弱、环境适应能力差等问题，研制载重能力强、智能化程度高、安全易用的无人直升机，能够在高海拔、大雨、大风、沙尘及浓雾等恶劣环境中起降和飞行，具有超视距通信与控制、避障飞行等能力。

	59
	智能支护装备
	面向建筑物坍塌、矿难等狭小空间应急救援场景，研制具备实时感知支撑负载、偏斜角度、振动方向等功能的智能化支护装备，具有环境参数监测、数据实时上传与分发、智能化预警能力，有效提升现场救援人员的安全防护能力。

	60
	储能电站锂电池排险机器人
	面向储能电站锂电池火灾事故场景，解决现有装备处置效率低、智能化程度不高等问题，研制具备自主学习、精准定位、故障电池快速抓取、初期气体灭火冷却功能的排险机器人，具备视频监控、热成像、通信中继及高温自动识别预警、初期灭火冷却等功能，具有最优路径规划、越障、破拆和定位抓取能力，实现快速初期排险。

	个体防护

	61
	森林火场自救逃生装备
	面向森林灭火场景，解决救援人员面临的肌体热伤害、呼吸道灼伤、窒息中毒等安全风险问题，研制轻质高效的火场自救逃生装备，具备快速穿戴、高热防护、结构阻燃隔热等功能，并提供短时呼吸保护，为救援人员争取足够的逃生时间。

	62
	森林消防安全防护头盔
	面向森林灭火场景，解决现有头盔重量大、护目镜防烟效果差、镜面易起雾、头灯易脱落、不具备语音通信和降噪功能等问题，研制集防烟、防雾、降噪、通信互联、照明夜视为一体的森林消防安全防护头盔，质量更轻、阻燃性能更强、舒适性更好，有效保护救援人员头部安全。

	63
	轻量智能化氧气呼吸防护装备
	面向缺氧、有毒有害等危险作业和救援场景，解决现有呼吸防护装备体积重量大、携带不便、面罩起雾、对讲通话不畅和智能化程度较低等问题，研制轻量智能化氧气呼吸防护装备，显著提升智能化程度、佩戴舒适性、对讲稳定性和视野清晰度，实现作业、救援人员长时间高效防护。

	64
	多功能智能穿戴装备
	面向应急救援场景，解决现有装备电池容量小、功耗高以及人员定位精度低误差大、监测数据不全面、功能集成度不足等问题，研制防爆、轻量化、多功能智能穿戴装备，具备环境监测与感知、信息采集与图像传输、精准定位与轨迹追踪、通讯保障与信息传递、生命体征智能监测预警、人机交互与AR识别等功能，能够与呼吸器等其他生命支撑系统兼容，实现人员之间高效协同，降低救援人员安全风险，提高单兵作战和协同救援能力。

	后勤保障

	65
	智能化水带铺设装备
	面向森林草原火灾灭火场景，解决人力铺设水带速度慢、体能消耗大、供水不及时影响战术效能发挥等问题，研制集找水、取水、输水、分水为一体的智能化、模块化水带铺设装备，能够适应复杂地形，可以自动识别和匹配环境水源条件，智能化设计供水方案，半自动敷设供水管线，实现高效输水、分水和用水。

	66
	模块化器材投放消防车
	面向地震、洪水、台风、冰冻等自然灾害以及大型火灾事故救援场景，解决非便携式救援装备器材运输投放难、单一功能消防车难以满足多样化救援需求等问题，研制模块化器材投放消防车，具备多种消防装备器材模块化装载和投送等功能，可实现不同功能模块的无缝对接与高效转换，满足长时间、高强度救援任务需求。

	67
	智能运载机器人
	面向地震、地质灾害等灾害救援场景，解决复杂地形、恶劣路况等特殊情况下物资、装备、人员运输难的问题，研制具备智能运载、智能跟随、自动避障等功能的智能运载机器人，具有高通过性、高动力性、轻量化、灵活机动、远距离稳定控制等性能，支持快拆快卸，实现多种模块化上装功能，紧急情况下可以快速脱困。

	其他

	68
	长续航轻量式智能化应急电源
	面向低温、高温、高海拔等特种环境应急指挥通信场景，解决因电池采用防寒隔热等保护设计后设备笨重等问题，研制具备长续航、高可靠、重量轻、耐高低温和高海拔的应急电源，兼容现有电池主流制式，能够实现电池智能化管理和状态输出。

	69
	应急救援三维模拟仿真推演系统装备
	面向多灾种应急安全培训场景，解决在培训学习过程中，事故场景单一、场景模拟还原难、力量部署偏差大、数据模型与一线战术部署不匹配等问题，研制具备多灾种、全流程应急救援三维仿真推演功能的系统装备，能够整合碎片化的事故场景信息，具备预案推演、跨部门联动、应急物资调配、救援过程复盘等功能，实现应急救援全过程、场景化模拟培训，有效提升应急管理人员培训成效。


